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UNIUNEA EUROPEANA

TRANSFER TEHNOLOGIC DE LA UNIVERSITATEA TEHNICA DIN CLUJ-NA-
POCA IN DOMENIUL ROBOTIOR MEDICALI DE RECUPERARE

Vineri, 31 martie 2023 a avut loc Intdlnirea Consiliului Director din cadrul proiectului de tehno-
logic inovativ:

“Cresterea calitatii vietii pacientilor prin sisteme telerobotice inteligente pentru trata-
mentul personalizat al deficitului neuromotor - APOLLO” cod SMIS 2014+ 155988

in baza unui contract de finantare incheiat cu Ministerul Investitiilor si Proiectelor Europene
(MIPE), in calitate de Autoritate de Management pentru Programul Operational Competitivitate
2014-2020 si Ministerul Cercetarii, Inovarii si Digitalizarii, in calitate de Organism Intermediar
Cercetare pentru Programul Operational Competitivitate 2014-2020, ce se deruleaza incepand
cu data de 23.02.2023.

Coordonatorul acestui proiect este firma S.C. SITLINE TECHNOLOGY S.R.L., iar partener este Uni-
versitatea Tehnica din Cluj-Napoca (UTCN), prin Centrul de Cercetare pentru Simulare si Testare
Roboti Industriali-CESTER, Director Prof. Dr. Ing. Doina Pisla.

Scopul proiectului APOLLO, este de a dezvolta un produs inovativ, ce integreaza functii inteli-
gente de monitorizare si interactiune cu pacientii, conducand la personalizarea tratamentului in
raport cu caracteristicile specifice, scop definit in directa corelare cu prioritatea de investitii a

programului , Proiect Tehnologic Inovativ”.
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Conceptul sistemului telerobotic inteligent APOLLO
Proiectul are ca punct de plecare doua brevete nationale obtinute de echipa de cercetatori din
cadrul centrului de cercetare CESTER:
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R0132233/30.03.2020 cu titlul “Robot sferic pentru recuperarea medicald a zonei
proximale la nivelul membrului superior” Autori: Vaida Calin, Plitea Nicolae, Pisla Doina,
Gherman Bogdan, Ulinici Ionut, Pisla Adrian si Carbone Giuseppe;
R0132234/30.03.2020 cu titlul “Sistem Robotic Paralel pentru recuperarea medicala
a membrului superior”, Autori: Gherman Bogdan, Pisla Doina, Plitea Nicolae, Vaida Calin,
Pisla Adrian, Banica Alexandru si Carbone Giuseppe.

Sistemul APOLLO introduce o schimbare radicala in managementul pacientilor cu deficit neuro-
motor prin conceptul inovativ de telemedicind, aducand sistemul robotic la pacient, in incercarea
de a creste accesul la serviciile de sanatate pentru populatie. Sistemul foloseste o arhitectura
circulard, implementat pe o platforma unica ce permite fuzionarea informatiilor Intr-un sistem
unificat centrat pe necesitatile pacientului. Aceasta abordare utilizeaza adaptarea noilor con-
cepte de la nivelul Uniunii Europene privind medicina personalizata, ce va asigura maximizarea
tratamentului prin optimizare multicriteriala a procedurilor si stimularea multi-senzoriala in ra-
port cu istoricul si evolutia pacientului.

Sistemul APOLLO este rezultatul sinergic al competentelor specialistilor din domeniile ingineriei
si medicinei, materializat prin transferul tehnologic privind recuperarea asistata robotic in par-
teneriat public-privat (PPP) pentru a obtine un produs inovativ - sistem telerobotic inteligent -
ce realizeaza tratamentul specific, pe baza programelor personalizate de catre experti medicali,
fara a se impune transportul sau mobilizarea pacientului la distante mari, oferind recuperare cu
servicii medicale de top unui numar mai mare de pacienti, in vederea cresterii calitatii vietii pa-
cientilor si familiilor acestora.

In cadrul intalnirii au fost discutate detaliat
strategiile de implementare a tuturor obi-
ectivelor asumate in cadrul proiectului, va-
lidand PPP ca sursa potentiala de inovatie
cu efecte societale imediate.

Incadrare proiect APOLLO: Programul
Operational Competitivitate, Cod apel:
POC/1033/1/3 - Stimularea cererii intre-
prinderilor pentru inovare prin proiecte
CDI derulate de intreprinderi individual
sau in parteneriat cu institute de CD si uni-
versitati, in scopul inovarii de procese si de
produse in sectoarele economice care pre-
zinta potential de crestere. Valoarea totala
a proiectului este 14.904.212,00 lei, din
care: valoarea totala eligibila nerambursabila din FEDR este de 8.555.845,00 lei, valoarea eligi-
bila nerambursabilad din bugetul national este de 1.509.855,00 lei, valoarea co-finantarii eligibile
a beneficiarului este de 4.518.800,00 lei, iar valoarea neeligibila de 319.712,00 lei.

Proiect cofinantat din Fondul European de Dezvoltare Regionalda prin Programul Operational
Competitivitate 2014-2020.

Date de contact
Director de proiect - Marius Nicolae SOFAN; E-mail: marius.sofan@sitline.ro
Responsabil partener UTCN - Prof.Dr.Ing. Doina PISLA, E-mail: Doina.Pisla@mep.utcluj.ro

u

UNIVERSITATEA
TEHNICA

DIN CLUJ-NAPOCA




