
 

 

 

Prima demonstrație a sistemului robotic SeaClear2.0 pentru 

detectarea și colectarea autonomă a deșeurilor marine 

 

Prima demonstrație a sistemului robotic SeaClear2.0 destinat detectării și colectării 

autonome a deșeurilor marine, la a cărui dezvoltare contribuie și Universitatea Tehnică 

din Cluj-Napoca (UTCN), a fost găzduită de compania Subsea Tech la jumătatea lunii 

septembrie, în Marsilia, Franța. 

 

Desfășurată în direct, demonstrația a prezentat sistemul robotic SeaClear2.0 lucrând în 

tandem cu versiunea sa anterioară, SeaClear – ambele dezvoltate în cadrul a două 

proiecte europene cu aceleași denumiri. Partenerii proiectului au arătat felul în care 

roboții autonomi, bazați pe inteligență artificială, pot efectua detecția, clasificarea, 

cartografierea și colectarea deșeurilor marine de pe fundul și de la suprafața mării. 

Universitatea Tehnică din Cluj-Napoca contribuie la dezvoltarea robotului subacvatic de 

căutare a deșeurilor și la proiectarea dispozitivului de prindere. Echipa UTCN se ocupă 



 

 

de poziționarea și controlul robotului subacvatic de căutare a deșeurilor (SubseaTech 

MiniTortuga), precum și de cartografierea deșeurilor cu ajutorul acestui robot – mai 

exact, determinarea coordonatelor GPS ale deșeurilor pe baza detecțiilor cu AI din 

imaginile camerei și sonarului. În plus, echipa contribuie la proiectarea și dezvoltarea 

dispozitivului inteligent de prindere. 

 

Potrivit lui Yves Chardard, CEO al Subsea Tech, „Găzduirea primei demonstrații a 

SeaClear2.0 în facilitățile noastre din Marsilia a fost o oportunitate excelentă de a promova 

soluția noastră de curățare a fundului mării. Cu până la opt roboți autonomi și controlați 

de la distanță, care lucrează colaborativ în aer, pe apă și sub apă, am arătat că un sistem 

complet fără echipaj poate răspunde provocării curățării fundului oceanelor într-un mod 

sigur, cu impact redus și rentabil.” 

Oceanele lumii conțin aproximativ 25 de milioane de tone de deșeuri din plastic, dintre 

care circa 94% se află pe fundul mării. În fiecare an, între 150.000 și 500.000 de tone de 

macroplastic și 70.000–130.000 de tone de microplastic ajung în apele și mările 



 

 

europene. Combinând vehicule de suprafață și subacvatice fără echipaj (USV și UUV), 

precum și o dronă aeriană (UAV), sistemul robotic SeaClear2.0 poate detecta, clasifica și 

colecta deșeurile marine de pe fundul mării și de la suprafață.  

Folosind algoritmi bazați pe inteligență artificială, roboții SeaClear2.0 pot identifica și 

îndepărta eficient deșeurile din zone greu accesibile sau riscante, cu intervenție umană 

minimă, oferind o soluție eficientă, sigură și cu impact redus.  

Proiectat să funcționeze la adâncimi de până la 100 de metri și să ridice obiecte de până 

la 250 de kilograme, SeaClear2.0 reprezintă un progres semnificativ față de SeaClear, 

incluzând mai mulți roboți complet noi: un dispozitiv inteligent de prindere de mare 

capacitate, asociat cu un nou robot de suprafață, un al doilea robot de suprafață pentru 

depozitarea și transportul deșeurilor colectate și o echipă robotică de colectare a 

deșeurilor de la suprafață.  

În această primă demonstrație, sistemele SeaClear2.0 și SeaClear au fost prezentate 

lucrând împreună în ape de adâncime mică, demonstrațiile la adâncimi mai mari urmând 

a fi făcute în 2026. 

 



 

 

Despre SeaClear2.0 

Cofinanțat de Uniunea Europeană și contribuind la obiectivele Mission Ocean, proiectul 

SeaClear2.0 este o colaborare între instituții de cercetare, parteneri industriali și 

organizații ale societății civile din nouă țări: Delft University of Technology, Regional 

Development Agency Dubrovnik-Neretva County DUNEA, Fraunhofer Center for 

Maritime Logistics and Services CML, Hamburg Port Authority, Venice Lagoon Plastic 

Free, ISOTECH Ltd, DANCHOR, Subsea Tech, Tecnosub, Technical University of Munich, 

University of Dubrovnik, Universitatea Tehnică din Cluj-Napoca, Veolia. SeaClear2.0 a 

pornit de la rezultatele obținute în cadrul proiectului SeaClear, finanțat prin Horizon 

2020, care a dezvoltat primul sistem robotic autonom pentru colectarea deșeurilor de pe 

fundul mării și s-a încheiat în decembrie 2023. 

 

 

https://seaclear2.eu/
https://www.tudelft.nl/en/
https://www.dunea.hr/en/
https://www.dunea.hr/en/
https://www.cml.fraunhofer.de/en.html
https://www.cml.fraunhofer.de/en.html
https://www.hamburg-port-authority.de/de/
https://www.plasticfreevenice.org/
https://www.plasticfreevenice.org/
https://www.isotech.com.cy/
https://www.danchor.co/about-us
https://www.seaclear2.eu/subsea-tech/
https://www.tecnosub.net/index.php
https://www.tum.de/en/?r=1
https://www.unidu.hr/eng/
https://www.utcluj.ro/en/university/about/today/
https://www.veolia.com/en

